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功能方块图 
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脚位图 
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脚位定义 

编号 脚位名称 功能 

PDIP24/SOP24/SSOP24: 1 GND 接地端 

PDIP24/SOP24/SSOP24: 2 DAI 串行数据输入端 

PDIP24/SOP24/SSOP24: 3 DCK 时钟信号输入端，串行输入数据于时钟信号的上升沿时被取样 

PDIP24/SOP24/SSOP24: 4 LAT 锁存信号输入端，影像数据于锁存信号上升沿时，从移位缓存器传
出。反之，则为锁存状态 

PDIP24/SOP24/SSOP24: 5~20 OUT0~15 沈入式电流输出端 (open-drain) 

PDIP24/SOP24/SSOP24: 21 
 

EN 
输出使能端 

高电平(‘H’)时，所有输出通道关闭 
低电平(‘L’)时，所有输出通道打开 

PDIP24/SOP24/SSOP24: 22 DAO 串行数据输出端 

PDIP24/SOP24/SSOP24: 23 REXT 外挂电阻端，外挂电阻应接于 REXT 与 GND 端之间以设定恒流值

PDIP24/SOP24/SSOP24: 24 VCC 芯片工作电源端 
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输入及输出等效电路 
 
1. DCK, DAI, LAT, EN 端口   
 

 

INPUT

VDD

GND  
 
 

2. DAO 端口 
 

 

       

OUT

VDD

GND  
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电气特性(VCC = 5.0 V, Ta = 25°C 除非另有规定) 

特性 符号 测试条件 最小 一般 最大 单位

输入电压-高电平(“H” Level) VIH CMOS 逻辑准位 0.8VCC ⎯ VCC 

输入电压-低电平(“L” Level) VIL CMOS 逻辑准位 GND ⎯ 0.2VCC
V 

输出端漏电流 IOL VOH = 17 V ⎯ ⎯ ±1.0 uA 

VOL IOL = 1.4 mA ⎯ ⎯ 0.2 
串行数据输出端(S-OUT)电压 

VOH IOH= 1.2 mA VCC-0.2 ⎯ ⎯ 
V 

输出电流差异  

(通道与通道间)*1 
IOL1 ⎯ ⎯ ±3 % 

输出电流差异 

(芯片与芯片间) *2 
IOL2 

VOUT = 1.0 V 
Rrext = 2.2 KΩ 

TBD TBD TBD mA 

输出电流 对 输出电压之变异率 % / VOUT 
Rrext = 2.2 KΩ 

VOUT = 1 V ~ 3 V 
⎯ ±0.1 ±0.5 

输出电流 对 电源电压之变异率 % / VCC Rrext = 2.2 KΩ ⎯ ±1 ±4 

% / V

LED 开路侦测起始电压 V(od) ⎯ 0.3 ⎯ 

LED 短路侦测起始电压 V(sd) 
所有输出通道导通 

⎯ 0.5VCC ⎯ 
V 

过温断电起始温度 T(sht) 芯片接面温度 ⎯ TBD ⎯ °C 

IDD(off) 
上电后除了 VCC 与 GND

令其它所有脚位开路 
⎯ 2.8 ⎯ 

IDD(off) 
当输入信号为稳态 

Rrext = 2.9 KΩ 
所有输出通道关断 

⎯ 4.6 ⎯ 

IDD(on) 
当输入信号为稳态 

Rrext = 2.9 KΩ 
所有输出通道打开 

⎯ 5.8 ⎯ 

IDD(on) 
当输入信号为稳态 

Rrext = 560 Ω 
所有输出通道关断 

⎯ TBD ⎯ 

电源端电流
*3 

IDD(on) 
当输入信号为稳态 

Rrext = 560 Ω 
所有输出通道打开 

⎯ TBD ⎯ 

mA 

 

 
                                                 
*1

输出电流差异(通道与通道间)定义为”任意 Iout - 平均 Iout” 与 ”平均 Iout”的比率。平均 Iout =（Imax+Imin）/2 
*2

输出电流差异(芯片与芯片间) 定义为任选两芯片之最大输出电流与最小输出电流的落差范围。 
*3 IO 除外。
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交流特性(VCC = 5.0V, Ta = 25°C 除非另有规定) 
特性 符号 测试条件 最小 一般 最大 单位

EN-to-OUT15 ⎯ TBD ⎯ 

LAT-to-OUT15 ⎯ TBD ⎯ 
延迟反应时间 

(低电位到高电位) 
DCK-to-DAO 

tpLH 

⎯ TBD ⎯ 

EN-to-OUT15 ⎯ TBD ⎯ 

LAT-to-OUT15 ⎯ TBD ⎯ 
延迟反应时间 

(高电位到低电位) 
DCK-to-DAO 

tpHL 

⎯ TBD ⎯ 

电流输出端的电位爬升时间 tor ⎯ TBD ⎯ 

电流输出端的电位下降时间 tof ⎯ TBD ⎯ 

输出通道间导通时间的延迟 
(OUT(n)-to-OUT(n+1)) 

tod 

VIH = VCC 

VIL = GND 

Rrext = 2.2 KΩ 

VL = 5.0 V 

RL = 180 Ω 

CL = 13 pF 

⎯ TBD ⎯ 

ns 

 

交流特性(VCC = 3.3V, Ta = 25°C 除非另有规定) 
特性 符号 测试条件 最小 一般 最大 单位

EN-to-OUT15 ⎯ TBD ⎯ 

LAT-to-OUT15 ⎯ TBD ⎯ 
延迟反应时间 

(低电位到高电位) 
DCK-to-DAO 

tpLH 

⎯ TBD ⎯ 

EN-to-OUT15 ⎯ TBD ⎯ 

LAT-to-OUT15 ⎯ TBD ⎯ 
延迟反应时间 

(高电位到低电位) 
DCK-to-DAO 

tpHL 

⎯ TBD ⎯ 

电流输出端的电位爬升时间 tor ⎯ TBD ⎯ 

电流输出端的电位下降时间 tof ⎯ TBD ⎯ 

输出通道间导通时间的延迟 
(OUT(n)-to-OUT(n+1)) 

tod 

VIH = VCC 

VIL = GND 

Rrext = 2.2 KΩ 

VL = 5.0 V 

RL = 180 Ω 

CL = 13 pF  

⎯ TBD ⎯ 

ns 

OUTn

DAO

REXT

VCC

Rrext

CL CL

RL

VL

Switching Characteristics Test Circuit交流特性测试电路
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串行数据接口 

 
串行输入数据(DAI)于时钟信号(DCK)上升沿时传入 16 比特移位缓存器。数据 ‘1’ 代表其

对应的输出通道之电流导通，数据‘0’则表示关断。数据于锁存信号(LAT)上升沿的同时传入

16 比特锁存器中；反之，数据则被拴锁住。锁存信号应于「影像数据所对应到的最后一个时

钟信号下降沿」之后送出。串行输出数据（DAO）于时钟信号上升沿的同时从原芯片传出至

下一级芯片。当使能信号（EN）维持在高电平时，所有输出通道关断；反之，使能信号（EN）

在低电平时，所有输出通道打开。 
 

previous data

1 2 3 4 14 15 16 1 2 3

DCK
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EN

OUT0
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LED 开路/短路侦测时序图 
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典型应用 

  

FPGA

or

Micro-
controller

LP13CDAI DAO
#1DCK LAT

LP13CDAI DAO
#2DCK LAT

LP13C DAIDAO
#n-1 DCKLAT

LP13C DAIDAO
#n DCKLAT

Serial Connection Type 

FPGA

or

Micro-controller

LP13CDAI

#1LAT
DCK

LP13CDAI

#2LAT
DCK

LP13CDAI

#nLAT
DCK

LAT1

LAT2

LATn

Parallel Connection Type  

或 

微控制器 

串接应用型 

或 

微控制器 

并接应用型 
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封装外型尺寸 
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( Units : mm )

• SSOP24L(0.635-D1.4)

0.
3M

in
.

6.
15

±0
.3

3.
9±

0.
2

1.
4±

0.
1

0.
11

1

24

0.3 ±0.1

8.65±0.2

12

13

0.635

0.25±0.1

0.1



封装外型尺寸 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

LP13CSHENZHEN LAND HOPE MICRO-ELECTRONICS LTD.

深圳市联德合微电子有限公司

     16 位 LED 恒流驱动芯片具错误侦测功能                             Version:PRE1.0  

网址:http://www.Lpme.com.

         Page 2 0   

( Units : mm )

• SSOP24L(1.0-D1.8)
0.

21.
8±

0.
2

6.
0±

0.
2

7.
9±

0.
2

0.4±0.1

13.0±0.2

0.
45

0.15±0.1

24

1

13

12

1.0 0.1
± 0

.1




